
1. Технические характеристики
Основные технические характеристики Системы автономного управления:

- точность отклонения края режущего полотна от кромки нескошенной культуры, не менее чем в 90%
времени эксплуатации в соответствующем режиме, – до 20 см по модулю от установленного целевого
значения перекрытия1;

- удержание рядка между зубцов жатки без перескока (для культур, посаженных с постоянным шагом
рядков), не менее чем в 90% времени эксплуатации в соответствующем режиме2;

- попадание валка в подборщик, не менее чем в 90% времени эксплуатации в соответствующем
режиме;

- точность поддержания скорости движения – до 2 км/ч по модулю от установленного значения, в
установившемся режиме3.

- максимально возможная рабочая скорость – до 12 км/ч.

2. Функции Системы автономного управления
2.1 Функционал системы в базовой комплектации:

- автовождение сельскохозяйственной техники по левой и правой кромке скошенной культуры4;

- автовождение сельскохозяйственной техники по рядку культуры;

- автовождение сельскохозяйственной техники по валку;

- предупреждение о препятствиях на пути движения5;

- сбор и доступ к данным телеметрии и статусе работы сельскохозяйственной техники (траектории
движения, режимы уборки, статус активности режима автовождения и прочее)6.

2.2 Функционал системы в расширенной комплектации7: 

- снижение скорости и остановка перед препятствием на пути движения8;

- поддержание постоянной скорости движения сельскохозяйственной техники при активном
автовождении9;

- автоматическое снижение скорости движения сельскохозяйственной техники на полегшей культуре
при активном автовождении10;

- ограничение максимальной скорости движения, при активном управлении подруливанием11.

Примечание – В условиях ограниченной видимости, вызванных атмосферными явлениями, пылью, 
дымом или другими факторами, а также в темное время суток или сумерках при недостаточной 
освещенности, автоматическое ведение может быть отключено Системой автономного управления или 
не функционировать. 

1 Целевое значение перекрытия - не менее 20 (устанавливается в процессе движения комбайна). 
2 Шаг посева должен быть постоянным, совпадать с шагом зубцов жатки и быть не меньше 70 см. Убираемая 
культура должна быть засеяна с постоянным шагом рядков без перекрестного просева. 
3 Для комплектаций Системы автономного управления с функцией поддержания скорости движения. 
4 Кроме подсолнечника и кукурузы. 
5 Функция носит вспомогательный характер и реализуется в соответствии с технической возможностью. 
Ответственность за безопасность движения всегда несет лицо, управляющее комбайном. 
6 Является дополнительной опцией. Методы доступа – через сайт и процедуру авторизации или через 
партнерские программные продукты. 
7 Требуется установка дополнительных комплектующих, которые приобретаются отдельно. 
8 Функция носит вспомогательный характер и реализуется в соответствии с технической возможностью. 
Ответственность за безопасность движения всегда несет лицо, управляющее комбайном. 
9 Дополнительная опция, точность ±2 км/ч. 
10 Дополнительная опция. Функция носит вспомогательный характер, точность работы не регламентируется. 
11 Дополнительная опция, точность ±2 км/ч 
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3. Условия эксплуатации

Технические характеристики, указанные в п.1 достигаются при следующих условиях12 эксплуатации 
Системы автономного управления: 

- освещенность – не менее 12000 лк;

- относительная влажность воздуха при 25 °С – не более 80%;

- температурный режим использования – в диапазоне от -20 °С до +40 °С

- скорость ветра – не более, 5 км/ч;

- уклон поля – не более 10 град.;

- видимость, из точки установки видеокамеры – не менее 70 м;

- расстояние до впередиидущего комбайна – не менее 40 м;

- изменение уклона поля – не более 0,2 град./м;

- просматриваемое пространство – не менее 50% ширины междурядья;

- максимальная высота культуры – не более 2,5 м;

- изменение верхней границы культуры, в рамках одной загонки, не более 0,1 м;

- отсутствие полеглости культур;

- отсутствие непросеянный участков;

- отсутствие сорняков;

- отсутствие осадков;

- исправное состояние комбайна;

- отсутствие люфтов в системе управления поворотом колес;

- отсутствие механических воздействий на элементы Системы автономного управления после
проведения пуско-наладочных работ;

- исправное состояние Системы автономного управления;

- эксплуатация только в соответствии с руководством по эксплуатации.

4. Требования к выполняемым работам
4.1 Требования к проведению обследования
- обследование сельскохозяйственной техники выполняется в соответствии с Инструкцией по
обследованию. Инструкция направляется Поставщику в соответствии с п 3.4 Договора Техника перед
обследованием должна быть расконсервирована, двигатель исправен, топливный бак заправлен,
аккумуляторные батареи заряжены. В процессе обследования нужно будет завести комбайн и проехать
на нём около 100 м по прямой, со скоростью до 10 км/час. Необходима горизонтальная площадка или
участок дороги соответствующего размера.

- при необходимости (необходимость определяет Поставщик) в процессе обследования может быть
использован прибор для считывания данных в CAN-шине комбайна (CP CAN-loger). Прибор в этом случае
предоставляется Поставщиком без дополнительной оплаты.

- Покупатель в течение 5 (пяти) календарных дней с даты получения Инструкции по удаленному
обследованию сельскохозяйственной техники, обязан провести обследование в полном объеме и
передать результаты обследования в электронном виде Поставщику через форму на сайте
io.cognitivepilot.com в соответствии с Инструкцией по обследованию.

4.2 Требования к монтажным и пуско-наладочным работам 
- работы по пуско-наладке выполняются на модели зерноуборочных комбайнов, определенных в
Таблице п.1 Приложении №2 Договора.

- работы выполняются в соответствии с выбранной Покупателем и согласованной Поставщиком
комплектностью Системы автономного управления.

12 В иных условиях эксплуатации, качество работы Системы автономного управления может ухудшаться, в 
связи с технологическими особенностями. 



- Покупатель (или уполномоченная им организация) должен выполнить монтаж оборудования 
Системы автономного управления в соответствии с Инструкциями по монтажу и запуску системы 
Поставщика, расположенными в сети Интернет по адресу https://cognitivepilot.com/dok/ Должно быть 
выделено достаточное количество ресурсов и времени для проведения работ (не менее 2 специалистов 
в течение одного рабочего дня на один комбайн). Проведение всех слесарных работ, в том числе вырезка 
технологических отверстий для подведения электропроводки, осуществляется силами Покупателя (или 
уполномоченной им организацией).  

- Покупатель (или уполномоченная им организация) должен выполнить настройку Системы автономного 
управления, в том числе в условиях полевой эксплуатации. 

5. Требования к условиям проведения монтажных работ
Технические характеристики условий проведения монтажных работ: 

- загазованность и запыленность воздуха рабочей зоны не должна превышать установленных норм,
согласно ГОСТ 12.1.005-88;

- влажность и скорости движения воздуха не должна превышать установленных норм, согласно ГОСТ
12.1.005-88;

- температура не ниже 0 и не выше 30 градусов по Цельсию, отсутствие осадков и опасных
атмосферных явлений при выполнении работ на открытом воздухе;

- исправная изоляция электроустановок и ручного электрифицированного инструмента, согласно ГОСТ
Р 12.1.019-2009.

6. Требования к условиям проведения пуско-наладочных работ
Площадка проведения пуско-наладочных работ должна обеспечивать возможность безопасного 
исполнения калибровочной траектории. 

Форма калибровочной траектории – «восьмерка», включающая 

- прямые участки проезда длиной не менее 40 метров;

- повороты налево и направо, в том числе

- плавные повороты с поворотом руля 20%-60% и

- крутые повороты с поворотом 80-100%

Руль комбайна в процессе исполнения калибровочной траектории должен поворачиваться плавно, без 
рывков. 

Для калибровки камер необходимо иметь возможность проезда по прямой траектории (например, по 
дороге) порядка 300+ метров в прямом и обратном направлении. 

7. Дополнительные требования
Для реализации функций, перечисленных в п.6 Условия эксплуатации, зерноуборочный комбайн 
должен быть исправен, иметь гидравлическую систему управления и электронную систему 
регулирования скорости хода. 

https://cognitivepilot.com/dok/
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