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1 Перечень оборудования 
Список необходимых инструментов: 
- фотоаппарат (телефон с фотокамерой); 
- рулетка; 
- мультиметр; 
- отвёртки, пассатижи и т.д. (для доступа в электрощиток комбайна); 
- CP CAN-Logger (поставляется ООО «Когнитив Роботикс» при необходимости. 

Необходимость определяет поставщик). 
Комбайн перед обследованием должен быть расконсервирован, двигатель 

исправен, топливный бак заправлен. Аккумуляторные батареи заряжены. В процессе 
обследования нужно будет завести комбайн и проехать на нём около 100 м по прямой, 
со скоростью до 10 км/час. Необходима горизонтальная площадка или участок дороги 
соответствующего размера. 

Результаты обследования должны быть переданы через форму на сайте (см. 
Приложение 1): https://io.cognitivepilot.com. 

 

 
Логин и пароль для доступа к форме предоставляется заказчику по электронной 

почте. 
Отправленные через форму фотографии и логи CAN-шины поступают в отдел 

техподдержки Cognitive Pilot. В случае, если потребуется дополнительное 
обследование, специалист отдела техподдержки свяжется с вами. 

 
 
В случае любых вопросов по обследованию и передаче результатов просьба 

обращаться в техподдержку Cognitive Pilot: 
 

 
Телефон: +7 (499) 444-18-17 

Электронная почта: support@cognitivepilot.com 
Телеграм: https://t.me/cognitivepilot_supportbot 

 
 

  

https://io.cognitivepilot.com/
mailto:support@cognitivepilot.com
https://t.me/cognitivepilot_supportbot
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2 Модуль стереозрения: крыша кабины 
Цель: Определить место установки модуля стереозрения. 
 
В передней части крыши кабины найти ровный участок (без выступов, антенн, 

люков, мигалок и фонарей) с размерами 800х450 мм, наклоном не более 5 градусов и 
отступом от переднего края крыши не более 80 мм. Крыша не должна иметь трещин, 
вмятин и других повреждений. Если повреждения присутствуют, об этом необходимо 
указать в примечании на сайте. 

Сделать 4-5 фото крыши целиком и ровного участка с разных сторон, приложив 
рулетку. 
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3 Датчик угла поворота колеса: управляемый мост (задняя 
балка) 

Цель: определить возможность и место установки датчика угла поворота 
колеса. 

 
Осмотреть управляемый мост, визуально убедиться, что заводская геометрия 

моста и рулевых колёс не нарушена. Если геометрия нарушена, об этом необходимо 
указать в примечании на сайте. 

Сделать фото механизмов управляемого моста, правого и левого колеса при 
нейтральном положении колёс в проекциях спереди, сзади и сверху; сделать фото 
места крепления моста к корпусу комбайна. 
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4 Жгут блока управления гидроблоком 
Цель: определить место прокладки жгута блока управления гидроблоком. 
 
Во избежание отрыва жгута при смещении рамы в крайние положения, жгут 

следует прокладывать вдоль управляемого моста через центр рамы и далее - по 
корпусу комбайна, где необходимо придерживаться существующих кабельных трасс. 
Жгут прокладывается так, чтобы был исключён любой его контакт подвижными 
частями комбайна. 

С учётом этого, нужно сделать 5-6 фото, по которым должна быть возможность 
проследить предполагаемую трассу жгута по всей её протяженности от рулевого 
колеса, через центр управляемого моста, вдоль корпуса и до подкабинного 
пространства. 
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5 Насос-дозатор: подкабинное пространство 
Цель: определить тип насоса-дозатора. 
 
Сделать фото насоса-дозатора целиком, фото на котором можно прочитать тип 

насоса-дозатора и фото со схемой подключения РВД к насосу-дозатору. 
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6 РВД: подкабинное пространство 
Цель: определить места подключения РВД. 
 
Сделать 3-4 фото РВД от точек выхода из комбайна до насоса – дозатора так, 

чтобы можно было проследить РВД на всём их протяжении. 
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7 Система гидроуправления: подкабинное пространство 
Цель: определить место монтажа системы гидроуправления. 
 
Сделать 4-5 фото подкабинного пространства с разных точек так, чтобы было 

видно всё подкабинное пространство целиком. 
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8 Датчик поворота рулевого колеса: кабина, рулевая колонка 
Цель: определить тип кронштейна и муфты датчика поворота рулевого колеса. 
 
Сделать фото рулевой колонки целиком снаружи, вид сбоку. 
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9 Блок управления: правая стойка кабины и подлокотник 
Цель: определить место крепления блока управления. 
 
Сделать 2-3 фото правой стойки кабины изнутри кабины так, чтобы стойка была 

видна целиком, от пола до крыши. Сделать фото правой двери и балки над правой 
дверью из кабины. На комбайнах Claas (все модели) и Torum-785 сделать 2-3 фото 
подлокотника и кронштейна крепления штатного планшета. 
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10 Питание 
Цель: определить место подключения питания. 
 
Найти клеммы питания, при включенной массе и выключенном зажигании 

проверить мультиметром на них наличие 12 либо 24 В (в зависимости от модели 
комбайна). Сделать фото места подключения к клеммам питания. Если питание 
отсутствует либо отличается от номинала, об этом необходимо указать в примечании 
на сайте. 

Местоположение зависит от модели комбайна, см. Приложение 2 
 
 

 
Внимание!  

Пункты 11, 12 и 13 необходимо выполнять последовательно, один за 
другим. Изменение порядка недопустимо! 

 
 

 
11 САN-шина 
Цель: определить место подключения к CAN-шине. 
 
Изучить Инструкцию по работе с прибором CP CAN-Logger. 
С помощью прибора проверить работу CAN-шины: 
1) Найти шину CAN (см. приложение 2). 
2) Включить зажигание комбайна (заводить не обязательно). 
3) Подключиться к шине с помощью прибора CP CAN-logger. 
4) Включить прибор двойным нажатием кнопки (короткое, потом длинное). По 

светодиодам на приборе убедиться в отсутствии ошибки (не горит красный). 
5) Запустить запись лога коротким нажатием кнопки, убедиться, что запись 

включилась: зелёный светодиод горит, жёлтый мигает, красный не горит. 
6) Остановить запись лога коротким нажатием кнопки. 
7) Сделать фото места подключения к шине CAN. 
Если запись лога не включилась (на приборе горит красный светодиод), то 

необходимо проверить правильность подключения к CAN-шине, попробовать 
поменять местами линии CAN_H и CAN_L и повторить попытку включения записи. 

Если это не помогло, то необходимо обратиться в техподдержку Cognitive Pilot. 
При обращении необходимо указать модель комбайна и прислать фото подключения 
к CAN-шине. 
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12 САN-шина, данные о скорости 
Цель: проверить наличие данных о скорости в CAN-шине. 
 
1) Подключиться к CAN-шине с помощью прибора CP CAN-logger. 
2) Завести комбайн. 
3) Включить прибор двойным нажатием кнопки (короткое, потом длинное). По 

светодиодам на приборе убедиться в отсутствии ошибки (не горит красный). 
4) Запустить запись лога коротким нажатием кнопки, убедиться, что запись 

включилась: зелёный светодиод горит, жёлтый мигает, красный не горит. 
5) Начать движение и разогнаться до скорости 5 км/час, проехать с такой 

скоростью 5-10 секунд. 
6) Разогнаться до скорости 10 км/час, проехать с такой скоростью 5-10 секунд. 
7) Снизить скорость до 3 км/час, проехать с такой скоростью 5-10 секунд. 
8) Остановить комбайн. 
9) Остановить запись лога коротким нажатием кнопки. 
В процессе движения так же нужно убедиться, что штатный спидометр на 

комбайне показывает правильную скорость. Если спидометр отображает 
неправильную скорость, необходимо указать это в комментарии к обследованию. 

 

Скорость 
км/ч

Запись 
лога

5-10 сек. 5-10 сек. 5-10 сек.

5 км/час

10 км/час

3 км/час

0 км/час 0 км/час
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13 САN-шина, данные об угле поворота колёс 
Цель: проверить наличие данных об угле поворота колёс в CAN-шине. 
 
1) Подключиться к CAN-шине с помощью прибора CP CAN-logger. 
2) Завести комбайн, выставить рулевые колёса в нейтральное положение. 
3) Включить прибор двойным нажатием кнопки (короткое, потом длинное). По 

светодиодам на приборе убедиться в отсутствии ошибки (не горит красный). 
4) Запустить запись лога коротким нажатием кнопки, убедиться, что запись 

включилась: зелёный светодиод горит, жёлтый мигает, красный не горит. 
5) Начать движение на минимальной скорости, выдерживая нейтральное 

положение колёс в течение 5-10 сек. 
6) Повернуть рулевые колёса в крайнее левое положение, подождать 5-10 

секунд. 
7) Повернуть колёса в нейтральное положение и выдержать 5-10 сек.  
8) Повернуть колёса в крайнее правое положение, подождать 5-10 секунд. 
9) Снова выставить колёса в нейтральное положение, подождать 5-10 секунд. 
10) Остановить комбайн.  
11) Остановить запись лога коротким нажатием кнопки. 
 

5-10 сек.

Запись 
лога

5-10 сек. 5-10 сек.

Крайнее левое 
положение 

Крайнее правое 
положение 

5-10 сек.5-10 сек.

Нейтральное 
положение 

Нейтральное 
положение 

Нейтральное 
положение 

 
 
 
Все логи, записанные на прибор в разделах 10, 11 и 12 необходимо скопировать 

на телефон или компьютер и отправить вместе с остальными материалами по 
результатам обследования (см. Приложение 1). Подробную информацию о 
копировании логов можно найти в Инструкции по работе с прибором CP CAN-Logger. 
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14 Кнопка аварийного отключения: подлокотник 
Цель: определить место установки кнопки аварийного отключения. 
 
Сделать фото подлокотника сверху. Фото всех прочих панелей с кнопками, если 

они есть. 
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15 Блок актуатора: подлокотник 
Цель: определить тип подлокотника и место установки блока актуатора. 
 
Сделать фото ручки ГСТ (целиком), фото подлокотника (целиком), вид сверху 

и сбоку. Фото пространства под подлокотником, а также фото пространства под и за 
сиденьем механизатора. 
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Приложение 1 

Форма для передачи результатов обследования 
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Приложение 2 

Места подключения к шине CAN и питанию на различных моделях 
комбайнов 

 
Acros-530, Acros-550, Acros-580: 
Питание – щиток под приборной панелью, в правой части кабины, доступ к 

нему через правую дверь с площадки. 
 

   
CAN – кабель от планшета на правой стойке кабины до пульта в подлокотнике. 
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Torum-785, RSM-161: 
Питание – в электрощитке справа от кабины, доступ к нему с правой площадки. 

 
 
CAN-щиток под приборной панелью, в правой части кабины, доступ к нему 

через правую дверь с площадки. 
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Acros-585, Acros-595+ 
Питание – на батарейном отсеке, на выключателе массы, после выключателя. 
CAN – на сервисном разъёме, в щитке в правой части кабины, доступ к нему 

через правую дверь с площадки. 

  
 
Torum-750, Torum-780 
Питание – в электрощитке справа от кабины, как на Torum-785. Доступ к нему 

с правой площадки. 
CAN – как на Acros-585 
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Гомсельмаш GS-10 (КЗК–10К), GS-12 (КЗС-1218) 
Питание – в электрощитке справа либо слева от кабины. 

 
CAN – в электрощитке справа либо слева от кабины. 
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Case IH 6140 
Питание – в электрощитке в левой части кабины, за спинкой сиденья 

механизатора. 

  
CAN – там же, на сервисном разъёме. 
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Case IH 5130, IH 6130 
Питание – +12В  в электрощитке в правой части кабины, на полу под 

подлокотником. 

  
 
CAN и масса - в электрощитке снаружи, справа от кабины. 
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Case IH 8120 
Питание – в электрощитке в левой части кабины, за спинкой сиденья стажёра. 
 
CAN – через диагностический разъём справа от сиденья механизатора. 
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New Holland CX8070, CX8080, CX 6.90, CX 8.80, CX 8.90 
Питание – слева от сиденья механизатора в блоке предохранителей. 

 
 
CAN – на сервисном разъёме справа от механизатора. 
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New Holland CX6090 
Питание – справа от сиденья механизатора, в блоке предохранителей, 

расположенном под замком зажигания под пластиковым кожухом. 

 
 
CAN – через сервисный разъём справа от механизатора, так же как на СХ8070. 
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John Deere S660, S670, S680, S690, S680i T660, T670 W540, W650 
Питание – в правой части кабины на разъёме доп. оборудования. Красный (+12 

В) и чёрный (масса) провода. Коричневый провод (+12 В) не подходит, поскольку на 
нём питание появляется только после включения зажигания. 

 
 
CAN – справа от сиденья, под подстаканником на сервисном разъёме. Контакт 

«C» – это линия CAN_H, контакт «D» – это линия CAN_L. 
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John Deere S760, S780 
Питание – справа от сиденья механизатора, около пола, на колодке питания доп. 

оборудования. Красный (+12 В) и чёрный (масса) провода. Коричневый провод (+12 
В) не подходит, поскольку на нём питание появляется только после включения 
зажигания. 

 
CAN – справа от сиденья механизатора, около пола, на сервисном разъёме. 

Контакт «C» – это линия CAN_H, контакт «D» – это линия CAN_L. 
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John Deere 9570 WTS, 9660 STS, 9670 STS, 9880 STS 
Питание – на разъёме питания доп. оборудования, внизу на правой задней 

стойке кабины, над сервисным разъемом, достается в сторону кабины. Красный (+12 
В) и чёрный (масса) провода. Коричневый провод (+12 В) не подходит, поскольку на 
нём питание появляется только после включения зажигания. 

 

 
 
CAN – на сервисном разъёме внизу на правой задней стойке кабины, снимается 

изнутри кабины. Достаётся наружу кабины через крышку кабельных вводов над 
правым переднем колесом. Контакт «C» – это линия CAN_H, контакт «D» – это линия 
CAN_L. 
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Claas Tucano-480, Tucano-570, Tucano-580 
Питание – в электрощитке справа от сиденья механизатора, под 

подлокотником. 
 

  
 
CAN – там же, в электрощитке через разъём FR1 на плате реле. 
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Claas Tucano-430 
Питание – в электрощитке справа от сиденья механизатора, под 

подлокотником, см. Tucano-480. 
CAN – там же, в электрощитке на сервисном разъёме. 
 

 
 
Claas Tucano-450 
Питание – в электрощитке справа от сиденья механизатора, под 

подлокотником, см. Tucano-480. 
CAN – там же, в электрощитке через разъём на плате реле. 
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Claas Lexion-6800 
Питание – в электрощитке справа от сиденья механизатора, под 

подлокотником. 
 

 
CAN – там же, на сервисном разъёме. 
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Claas Lexion-770 
Питание – в электрощитке справа от сиденья механизатора, под 

подлокотником. 

  
 
CAN – там же, на разъёме FX. 
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