
Инструкция по 
пусконаладке системы
НФДР.466451.001 ИС

2022

Система автономного управления 
сельскохозяйственной техникой 

COGNITIVE  
AGRO PILOT





COGNITIVE AGRO PILOT 
Система автономного управления 
сельскохозяйственной техникой  

Инструкция по пусконаладке системы
НФДР.466451.001 ИС

2022



2

COGNITIVE AGRO PILOT  Система автономного управления сельскохозяйственной техникой

 Содержание
Перечень сокращений	 3

1. Введение	 4

2. Необходимое оборудованиеи инструменты	 5

3. Общий порядок пусконаладки	 6

4. Настройка точки доступа на ​блоке управления	 7

5. Работа с программой	 8
5.1 Общий порядок работы � 8
5.2 Запуск приложения и принцип работы � 8
5.3 Данные об инженере пусконаладки и организации � 11
5.4 Данные о типе машины и о хозяйстве � 12
5.5 Данные об основной комплектации оборудования � 13
5.6 Данные о дополнительной комплектации оборудования � 13
5.7 Данные о марке и модели машины � 14
5.8 Настройка положения модуля стереозрения � 16
5.9 Проверка готовности системы � 17
5.10 Подготовка к калибровкам � 18
5.11 Калибровка датчика угла поворота колес � 19
5.12 Калибровка гидроблока � 20
5.13 Калибровка актуатора скорости � 21
5.14 Проверка корректности показаний скорости � 23
5.15 Проверка работы датчика перехвата руля � 24
5.16 Калибровка одометрии � 24
5.17 Калибровка модуля стереозрения � 26
5.18 Настройка регулятора рулевых колес � 28

6. Полевая настройка системы	 32
6.1 Предварительная настройка системы � 32
6.2 Проверка корректности распознавания сцены � 33
6.3 Настройка смещения � 35
6.4 Проверка корректности уборки в автоматическом режиме � 36

7. Решение часто возникающих проблем	 37
7.1 Нет связи блока управления с интернетом � 37
7.2 Некорректные показания датчика угла поворота колес � 38

8. Справочная информация	 39
8.1 Сведения о модеме � 39
8.2 Установка или замена SIM-карты � 39



3

  
	 Перечень сокращений

Гидроблок – рулевой механизм с автовождением SKPM.P.ON или SKPM.P.ON.LS;

ДУПК – датчик угла поворота колёс;

Система – система автономного управления сельскохозяйственной техникой Cognitive 
Agro Pilot.
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1	  ВВЕДЕНИЕ
Система автономного управления сельскохозяйственной техникой Cognitive Agro Pilot (далее 
– система) предназначена для реализации функции автовождения на зерноуборочных 
комбайнах (далее – комбайнах) при выполнении полевых работ по уборке урожая.

Настоящая инструкция предназначена для сотрудника, выполняющего пусконаладку 
системы средствами приложения «Мастер пусконаладки». В инструкции описываются 
действия, выполняемые в процессе пусконаладки, а также действия по разрешению 
типовых проблем, которые могут возникнуть в этом процессе.

При возникновении вопросов, связанных с пусконаладкой системы, 
необходимо обращаться в техническую поддержку: 

	 +7 (499) 444-18-17			   support@cognitivepilot.com
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2	 НЕОБХОДИМОЕ ОБОРУДОВАНИЕ 
И ИНСТРУМЕНТЫ

Для проведения пусконаладочных работ потребуются:

	— электронное устройство (смартфон, планшет, ноутбук) с возможностью подключения 
к Wi-Fi и доступом в Интернет1 (опционально);

	— измерительная рулетка длиной не менее 5 м;

	— набор шестигранных ключей (для настройки модуля стереозрения). 

1 Работы по пусконаладке системы могут быть выполнены непосредственно на блоке управления входящим в 
комплект поставки
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3	  ОБЩИЙ ПОРЯДОК ПУСКОНАЛАДКИ
Общий порядок пусконаладки следующий:

1)	 включите систему. Запуск системы произойдёт автоматически после включения 
массы на комбайне;

2)	 если пусконаладка будет проводиться не на блоке управления, а на другом устройстве 
(смартфон, планшет, ноутбук), то включите точку доступа Wi-Fi на блоке управления 
(см. п. 4);

3)	 выполните в нужном порядке все необходимые действия в приложении «Мастер 
пусконаладки» на блоке управления или на другом устройстве (см. п. 5.1);

4)	 выполните полевую настройку системы (см. п. 6).
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4	 НАСТРОЙКА ТОЧКИ ДОСТУПА НА ​ 
БЛОКЕ УПРАВЛЕНИЯ

Для настройки точки доступа на блоке управления:

1)	 в настройках блока управления выберите пункт «Настройки системы — Сеть и 
интернет — Режим модема»;

2)	 переведите переключатель в положение «включено»;

3)	 если в хозяйстве есть несколько комбайнов, оснащенных системой, то следует 
настроить разные имена точек доступа на каждом блоке управления, чтобы сети не 
конфликтовали друг с другом. Для этого:

	— в окне «Режим модема» выберите пункт «Настройки точки доступа Wi-Fi»;

	— измените имя точки доступа. Рекомендуется добавить к стандартному названию 
госномер комбайна через пробел;

4)	 также при необходимости уберите защиту по паролю, выбрав «Нет» в выпадающем 
списке «Защита».
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5	  РАБОТА С ПРОГРАММОЙ

5.1 Общий порядок работы
Общий порядок действий в приложении «Мастер пусконаладки» следующий:

1)	 запустите приложение (см. п. 5.2);

2)	 укажите информацию об инженере пусконаладки и об организации (см. п. 5.3);

3)	 укажите информацию о типе машины и о хозяйстве (см. п. 5.4);

4)	 укажите информацию об основной комплектации оборудования (см. п. 5.5);

5)	 укажите информацию о дополнительной комплектации оборудования (см. п. 5.6);

6)	 укажите информацию о марке и модели машины (см. п. 5.7);

7)	 настройте положение модуля стереозрения (см. п. 5.8);

8)	 проверьте готовность компонентов системы (см. п. 5.9);

9)	 выполните подготовку к калибровкам компонентов системы (см. п. 5.10);

10)	если используется аналоговый датчик угла поворота колес (см. п. 5.5), откалибруйте 
его (см. п. 5.11)

11)	откалибруйте гидроблок (см. п. 5.12);

12)	 если система укомплектована актуатором скорости (см. п. 5.6) откалибруйте его (см. п. 5.13);

13)	проверьте корректность показаний скорости (см. п. 5.14);

14)	проверьте работы датчика перехвата руля (см. п. 5.15);

15)	откалибруйте одометрию (см. п. 5.16);

16)	откалибруйте модуль стереозрения (см. п.  5.17);

17)	настройте регулятор рулевых колес (см. п. 5.18).

5.2 Запуск приложения и принцип работы
5.2.1 Запуск приложения «Мастер пусконаладки» на блоке управления

Для запуска приложения «Мастер пусконаладки» на блоке управления:

1)	 запустите Android-приложение на блоке управления;

2)	 в левой части страницы нажмите на кнопку  «Пусконаладка» (см. рисунок 1). В 
интернет-браузере откроется страница http://192.168.10.208.
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5.2.2 Запуск приложения «Мастер пусконаладки» на другом устройстве

Для запуска приложения «Мастер пусконаладки» на другом устройстве (смартфон, планшет, 
ноутбук):

1)	 проверьте, что на этом устройстве установлена последняя версия интернет-браузера. 
Рекомендуется использовать браузер Google Chrome;

2)	 на устройстве подключитесь к точке доступа блока управления по Wi-Fi;

3)	 в интернет-браузере введите адрес http://192.168.10.208.

Рисунок 1
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Рисунок 2

5.2.3 Принцип работы с приложением «Мастер пусконаладки»

На рисунке 2 показан вид приложения «Мастер пусконаладки».

Приложение состоит из нескольких вкладок, на каждой из которых настраиваются 
определенные параметры системы. Вкладку можно выбрать в списке в левой части окна.

Слева от названия каждой вкладки отображается флажок: установленный (синий) означает, 
что настройка параметров на этой вкладке завершена корректно, а снятый (белый) флажок 
— что она еще не завершена.

Кнопка «Далее» служит для сохранения значений параметров, указанных на данной 
вкладке, и автоматическому переходу к следующей вкладке по списку.

Значок     служит для перехода к предыдущей вкладке в списке. Значения параметров, 
введенные на текущей вкладке, автоматически сбрасываются.

Значок     служит для просмотра информации о параметрах на текущей вкладке.



11

Значок  служит для изменения языка интерфейса (русский или английский) и цветовой 
темы правой части страницы (светлая или темная).

В таблице 1 приведено соответствие вкладки разделу инструкции, в котором описано 
указание параметров на данной вкладке.

Таблица 1 
Соответствие вкладок и разделов инструкции

Вкладка Раздел

Инженер пусконаладки 5.3

Информация о машине 5.4

Комплектация 5.5.

Дополнительные опции 5.6

Модель машины 5.7

Настройка положения модуля стереозрения 5.8

Проверка готовности системы 5.9

Подготовка к калибровкам 5.10

Калибровка датчика угла поворота колеса 5.11

Калибровка гидроблока 5.12

Калибровка актуатора скорости 5.13

Проверка скорости 5.14

Калибровка одометрии 5.16

Калибровка модуля стереозрения 5.17

Калибровка регуляторов 5.18

5.3 Данные об инженере пусконаладки и организации
Для указания или редактирования данных об инженере, выполняющем пусконаладку 
системы:

1)	 перейдите на вкладку «Инженер пусконаладки» (см. рисунок 3);

2)	 в полях «Фамилия» и «Имя» укажите фамилию и имя инженера, выполняющего 
пусконаладку;

3)	 в поле «Название организации» укажите организацию, которую представляет этот 
инженер;

4)	 нажмите на кнопку «Далее». Внесенные изменения будут сохранены, произойдет 
автоматический переход на следующую вкладку по списку.
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Рисунок 3

5.4 Данные о типе машины и о хозяйстве
Для указания или редактирования данных о хозяйстве и о типе машины, на которую 
установлена система:

1)	 перейдите на вкладку «Информация о машине» (см. рисунок 4);

2)	 переведите переключатель «Тип машины» в положение «Комбайн» или «Трактор» в 
зависимости от типа машины;

3)	 в полях «Название хозяйства» и «Регион» укажите название хозяйства, к которому 
относится машина, и регион расположения;

4)	 заполните хотя бы одно из полей «Гос. номер техники» или «Внутреннее имя»;

5)	 нажмите на кнопку «Далее». Внесенные изменения будут сохранены, произойдет 
автоматический переход на следующую вкладку по списку.

 
Рисунок 4



5.5 Данные об основной комплектации оборудования
Для указания или редактирования данных об основной комплектации оборудования 
машины, на которую установлена система:

1)	 перейдите на вкладку «Комплектация» (см. рисунок 5);

2)	 переведите переключатель «Тип управления гидроблоком» в одно из положений:

	— «Cognitive» — если используется гидроблок, поставляемый в комплекте с системой, 
или если используется штатный гидроблок комбайна, но подключение выполняется 
напрямую к соленоидам через два независимых разъема;

	— «DANFOSS PWM» — если используется штатный гидроблок Danfoss, а подключение 
выполняется через один разъем;

3)	 переведите переключатель «Тип датчика угла поворота колес» в одно из положений:

	— «Cognitive» — если используется датчик, поставляемый в комплекте с системой, или 
штатный аналоговый датчик;

	— «CAN (John Deere)» — если используется штатный датчик John Deere, данные от 
которого поступают через CAN-шину;

4)	 переведите переключатель «Тип датчика активности руля» в одной из положений:

	— «Cognitive» — если используется датчик, поставляемый в комплекте с системой;

	— «Штатный» — если используется штатный датчик комбайна;

5)	 нажмите на кнопку «Далее». Внесенные изменения будут сохранены, произойдет 
автоматический переход на следующую вкладку по списку.

 
Рисунок 5

5.6 Данные о дополнительной комплектации оборудования
Для указания или редактирования данных о дополнительной комплектации оборудования 
машины, на которую установлена система:

1)	 перейдите на вкладку «Дополнительные опции» (см. рисунок 6);
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Рисунок 6

5.7 Данные о марке и модели машины
Для указания или редактирования данных о марке и модели машины, на которую 
установлена система:

1)	 перейдите на вкладку «Модель машины» (см. рисунок 7);

2)	 если нужные марка и модель есть в списке, выберите их из раскрывающихся списков 
«Марка» и «Модель»;

 
Рисунок 7

2)	 переведите переключатель «Актуатор скорости» в положение «включено», если 
актуатор скорости установлен на данной машине;

3)	 нажмите на кнопку «Далее». Внесенные изменения будут сохранены, произойдет 
автоматический переход на следующую вкладку по списку.
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3)	 если нужной модели и марки в списке нет:

	— нажмите на кнопку «Модели нет в списке, добавить новую»;

	— 	на открывшейся странице в полях «Марка» и «Модель» укажите марку и модель 
машины, на которую установлена система (см. рисунок 8);

 
Рисунок 8

 
Рисунок 9
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Рисунок 10

	— на открывшейся странице в полях «Колесная база (1)», «Длина (2)», «Ширина (3)» и 
«Высота (4)» геометрические параметры модели (см. рисунок 9);

4)	 нажмите на кнопку «Далее» (см. рисунок 8 или 9). Внесенные изменения будут 
сохранены, произойдет автоматический переход на следующую вкладку по списку.

5.8 Настройка положения модуля стереозрения
Для указания или редактирования данных о положении модуля стереозрения:

1)	 перейдите на вкладку «Места установки сенсоров» (см. рисунок 10);

2)	 в поле «Х» укажите положительную (отрицательную) величину смещения рейки 
от продольной оси комбайна вправо (влево) по горизонтали. По умолчанию эта 
величина равна нулю;

3)	 в поле «Y» укажите величину смещения рейки от передней колесной оси в продольном 
направлении;

4)	 в поле «Z» укажите высоту установки середины рейки от плоскости земли;

5)	 нажмите на кнопку «Далее». Внесенные изменения будут сохранены, произойдет 
автоматический переход на следующую вкладку по списку.
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5.9 Проверка готовности системы
Для проверки готовности основных компонентов системы:

1)	 перейдите на вкладку «Проверка готовности системы». Отобразится список ошибок, 
выявленных системой (см. рисунок 11);

2)	 для просмотра информации о способах устранении ошибки, щелкните по кнопке «Что 
делать?», расположенной в строке с названием компонента;

3)	 устраните все имеющиеся ошибки, иначе следующие шаги пусконаладки могут 
быть выполнены некорректно. После выполнения действий по устранению ошибки, 
может потребоваться 1-2 минуты, чтобы произошло обновление страницы и строка 
с ошибкой перестала отображаться. Если указанные рекомендации не помогли, 
обратитесь в техническую поддержку;

4)	 после устранения всех ошибок отобразится соответствующее сообщение. Нажмите 
на кнопку «Далее». Произойдет автоматический переход на следующую вкладку по 
списку.

Рисунок 11
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5.10 Подготовка к калибровкам
Для подготовки к калибровкам системы:

1)	 перейдите на вкладку «Подготовка к калибровкам» (см. рисунок 12);

2)	 поставьте машину в начало площадки размером не менее 30х30 м;

3)	 перед каждой калибровкой убедитесь, что перед машиной есть свободное 
пространство не менее 25 м;

4)	 нажмите на кнопку «Готово, перейти к калибровкам». Произойдет автоматический 
переход на следующую вкладку по списку.

Рисунок 12
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Рисунок 13

5.11 Калибровка датчика угла поворота колес
Калибровка датчика угла поворота колес доступна только если в настройках системы 
переключатель «Тип датчика угла поворота колес» установлен в положение «Cognitive» 
(см. п. 5.5).

Для калибровки датчика угла поворота колёс : 

1)	 перейдите на вкладку «Калибровка датчика угла поворота колеса» (см. рисунок 13);

2)	 начните движение со скоростью 1 км/ч для свободного хода рулевых колес;

3)	 нажмите на кнопку «Приступить»;

4)	 выставьте руль в крайнее левое положение;

5)	 когда на открывшейся странице в поле «Показания АЦП ДУПК» отобразится 
ненулевое значение, нажмите на кнопку «Сохранить значение» (см. рисунок 14);

6)	 согласно инструкциям на странице, выполните шаги, аналогичные (4)–(5), для 
крайнего правого и центрального положений руля. Внесенные изменения будут 
сохранены, произойдет автоматический переход на следующую вкладку по списку.

Рисунок 14
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5.12 Калибровка гидроблока
Для калибровки гидроблока:

1)	 перейдите на вкладку «Калибровка гидроблока» (см. рисунок 15);

Рисунок 15
2)	 установите руль в центральное положение;

3)	 начните движение со скоростью 1 км/ч для свободного хода рулевых колес;

4)	 нажмите на кнопку «Начать калибровку». Система начнёт подбирать ток страгивания 
золотника гидроблока (см. рисунок 16) и вращать колёса на небольшой угол. Не 
удерживайте и не двигайте руль во время калибровки;

5)	 продолжайте движение до завершения калибровки. Внесенные изменения будут 
сохранены, произойдет автоматический переход на следующую вкладку по списку.

Рисунок 16
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5.13 Калибровка актуатора скорости
Калибровка актуатора скорости доступна только если он установлен на данной машине и 
это указано при настройке системы (см. п. 5.6).

Для калибровки актуатора:

1)	 перейдите на вкладку «Калибровка актуатора» (см. рисунок 17);

Рисунок 17
2)	 установите передачу в нейтральное положение;

3)	 проверьте, что при движении рычага управления ГСТ комбайн остаётся неподвижным;

4)	 нажмите на кнопку «Готово, начать калибровку»;

5)	 выставьте рычаг управления ГСТ в минимальное положение (нулевая скорость) и на 
открывшейся странице нажмите на кнопку «Сохранить значение» (см. рисунок 18);

Рисунок 18
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6)	 выставьте рычаг управления ГСТ в максимальное положение и на открывшейся 
странице нажмите на кнопку «Сохранить значение» (см. рисунок 19);

7)	 на открывшейся странице, управляя ползунком усилия актуатора, проверьте, что 
рычаг управления ГСТ перемещается автономно (см. рисунок 20);

8)	 нажмите на кнопку «Продолжить пусконаладку». Внесенные изменения будут 
сохранены, произойдет автоматический переход на следующую вкладку по списку.

Рисунок 19

Рисунок 20



23

5.14 Проверка корректности показаний скорости
Проверка корректности показаний скорости необходима чтобы убедиться, что данные о 
скорости хода, получаемые системой из шины CAN, корректно интерпретируются системой 
и соответствуют фактической скорости хода.

Для проверки корректности показаний скорости:

1)	 перейдите на вкладку «Проверка скорости» (см. рисунок 21). Система автоматически 
подберет модель расчета скорости хода из шины CAN. Выбранная модель отобразится 
в поле «Модель расчета скорости»;

2)	 начните движение вперёд, плавно разогнав комбайн до скорости 8-10 км/ч. 
Проверьте, что скорость, отображаемая в поле на данной странице, соответствует 
текущим показаниям спидометра;

3)	 если указанная скорость не совпадает с показаниями спидометра, выберите другую 
модель из раскрывающегося списка «Модель расчета скорости» и повторите шаг (2). 
Рекомендуется начать перебор с моделей того же производителя техники (например, 
условное обозначение RSM соответствует комбайнам «Ростсельмаш»);

4)	 если не удается подобрать модель расчета скорости так, чтобы она соответствовала 
показаниям спидометра, обратитесь в техподдержку;

5)	 нажмите на кнопку «Далее». Внесенные изменения будут сохранены, произойдет 
автоматический переход на следующую вкладку по списку.

Рисунок 21
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5.16 Калибровка одометрии
Перед началом калибровки одометрии убедитесь, что:

	— выполнены предыдущие калибровки (датчика угла поворота колес, гидроблока и 
актуатора скорости);

	— имеется достаточно места для калибровки — ровная площадка примерно 50х50 м 
(подходит поле, на котором уже произведена уборка);

	— после запуска системы прошло достаточное время (5 минут) для установления связи 
со спутниками GPS.

Для калибровки одометрии:

1)	 перейдите на вкладку «Калибровка одометрии» (см. рисунок 23);

5.15 Проверка работы датчика перехвата руля
Для проверки работы датчика перехвата руля:

1)	 перейдите на вкладку «Проверка датчика перехвата руля» (см. рисунок 22);

2)	 покрутите руль. Значение поля «Статус перехвата руля» должно смениться на 
«активен»;

3)	 нажмите на кнопку «Далее». Внесенные изменения будут сохранены, произойдет 
автоматический переход на следующую вкладку по списку.

Рисунок 22



25

Рисунок 23
2)	 нажмите на кнопку «Начать запись проезда»;

3)	 выполните два проезда: по восьмерке с радиусом окружностей не меньше 20 м, а 
также по прямой длиной около 50 м. Проезды можно выполнять сначала по прямой, 
а потом по восьмерке, или наоборот. В процессе проезда по восьмерке, важно плавно 
вращать руль так, чтобы он задерживался в одном-двух промежуточных положениях 
на более чем 1-2 секунды.Пример страницы приложения во время проездов показан 
на рисунке 24;

Рисунок 24
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4)	 по окончании проездов нажмите на кнопку «Закончить запись и начать калибровку». 
Начнется автоматическая калибровка одометрии (см. рисунок 25). По завершении 
калибровки внесенные изменения будут сохранены, произойдет автоматический 
переход на следующую вкладку по списку.

Рисунок 25

5.17 Калибровка модуля стереозрения
Для калибровки модуля стереозрения:

1)	 перейдите на вкладку «Калибровка камеры» (см. рисунок 26);

Рисунок 26



7)	 если визуально точка схода подобрана верно, нажмите на кнопку «Сохранить 
калибровки камер». Внесенные изменения будут сохранены, произойдет 
автоматический переход на следующую вкладку по списку.

27

2)	 найдите плоский участок без кренов и уклонов (например, прямой участок дороги);

3)	 нажмите на кнопку «Начать калибровку». Система автоматически начнет подбирать 
точку схода;

4)	 выполняйте проезд по прямой на скорости 6-10 км/ч. При необходимости поверните 
или развернитесь, не прерывая калибровку. Система будет накапливать калибровочные 
данные, и в графе «Количество калибровочных данных», будет указано, сколько данных 
уже собрано. Этот счетчик сначала может быть равен нулю и начнет обновляться после 
значения «100»;

5)	 продолжайте движение, пока количество калибровочных данных для обеих камер не 
станет больше 150;

6)	 после завершения автоматической калибровки, отобразится страница, на которой 
отобразятся подобранные системой углы поворота (см. рисунок 27);

Рисунок 27
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5.18 Настройка регулятора рулевых колес
Для калибровки регулятора рулевых колес:

1)	 перейдите на вкладку «Калибровка регуляторов» (см. рисунок 28);

2)	 нажмите на кнопку «Начать ручную настройку регулятора»;

3)	 на открывшейся странице при необходимости измените коэффициенты регулятора 
(см. рисунок 29);
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Рисунок 28

Рисунок 29
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4)	 нажмите на кнопку «Сохранить коэффициенты и выполнить проверку в автономном 
проезде». Откроется страница «Проверка настроек регулятора» (см. рисунок 30);

Рисунок 30

5)	 найдите плоский участок размером не менее 50х30 м без кренов и уклонов, где можно 
двигаться по прямой;

6)	 нажмите на кнопку «Начать автономный проезд». Откроется страница, вид которой 
показан на рисунке 31;
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Рисунок 31

7)	 начните движение с постоянной скоростью 2-10 км/ч, не трогая руль. Страница 
изменит вид (см. рисунок 32);

Рисунок 32
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Рисунок 33

8)	 после того, как система завершит настройку регулятора, отобразится страница 
«Результат текущего проезда» (см. рисунок 33);

9)	 для повторной настройки регулятора нажмите на кнопку «Установить новые 
коэффициенты» и повторно выполните шаги (3)–(8);

10)	для завершения нажмите на кнопку «Закончить настройку регулятора». Внесенные 
изменения будут сохранены.
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Рисунок 34

6	 ПОЛЕВАЯ НАСТРОЙКА СИСТЕМЫ

6.1 Предварительная настройка системы
Полевая настройка системы выполняется в ходе уборки.

Перед началом полевой настройки, укажите следующие параметры в настройках Android-
приложения на блоке управления:

	— культура, на которой выполняется уборка — на вкладке «Автовождение» (см. 
рисунок 34). При изменении культуры, система выполнит перезапуск, который 
займет 2-3 мин. В это время экран будет серым.

	— режим уборки (кромка, валок или рядок) — на вкладке «Автовождение» (см. 
рисунок 34);

	— параметры автопилота и другие настройки — на вкладках «Автовождение», 
«Контроль препятствий», «Скорость» и «Доп. настройки» (см. рисунок 34).
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6.2 Проверка корректности распознавания сцены
Перед началом настройки регулятора подруливания необходимо убедиться, что система 
корректно распознает сцену. Данное действие выполняется в ходе уборки или когда 
комбайн стоит перед убираемой культурой.

Для проверки корректности распознавания сцены:

1)	 на блоке управления в правом нижнем углу нажмите на кнопку   (см. рисунок 35).

Рисунок 35

2)	 на открывшейся странице в правом верхнем углу нажмите на кнопку   (см. рисунок 36);

Рисунок 36
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3)	 в отобразившемся режиме включенной сегментации различные классы (жатка, 
нескошенная культура, скошенная часть поля) на изображении будут подсвечены 
разными цветами. На рисунке 37 приводится пример корректной работы 
распознавания. Фактические цвета могут отличаться;

4)	 убедитесь, что граница между классами «скошено» и «не скошено» четкая, без 
выраженных разрывов. Если это не так, убедитесь в корректной настройке модуля 
стереозрения (см. п. 5.8).
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Рисунок 37



Перед началом автоматического вождения, необходимо выставить начальное приближение 
целевого смещения. Для этого выполните следующее:

1)	 начните движение комбайна в режиме уборки, на участке с прямой кромкой и ровным 
рельефом;

2)	 убедитесь, что амплитуда колебаний фактического смещения на дисплее не более 
+-0,3 (например, от -0,9 до -0,3);

3)	 нажмите на значение фактического смещения на дисплее, чтобы применить его.

В дальнейшем, в процессе уборки в автоматическом режиме, можно корректировать 
величину целевого смещения стрелками.
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Рисунок 38

6.3 Настройка смещения
Текущее смещение отражает расстояние в перпендикулярной оси комбайна от кромки 
до края режущего полотна. Это значение может несколько отличаться от фактически 
измеренного из-за неточностей калибровок и информации о положении датчиков и требует 
подстройки перед началом использования системы.

Целевое смещение отражается на дисплейном терминале под кнопкой активации вождения 
(см. рисунок 38). Стрелки 	        и 	     по бокам от числа изменяют эту величину, смещая 
комбайн в соответствующую сторону.

Ниже значения целевого смещения отображается фактическое смещение, распознанное 
системой. Нажатие на кнопку «ЗАПОМНИТЬ» применяет это смещение как целевое.
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6.4 Проверка корректности уборки в автоматическом режиме
Для начала уборки в автоматическом режиме:

1)	 выберите сторону, соответствующую кромке, по которой движется комбайн в данный 
момент: L — левая, R — правая (см. рисунок 39).
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Рисунок 39

2)	 двигаясь в уборке по кромке, включите режим подруливания, нажав на кнопку 
«АВТОПИЛОТ»;

3)	 если движение стабилизировано, но смещение края жатки от кромки не 
соответствует желаемому, скорректируйте его стрелками  и  на дисплее во 
время автовождения.
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7	  РЕШЕНИЕ ЧАСТО ВОЗНИКАЮЩИХ ПРОБЛЕМ

7.1 Нет связи блока управления с интернетом
Для корректной работы блока управления, необходимо присвоить ему IP-адрес 
«192.168.10.1». Для этого выполните следующее:

1)	 выберите меню «Settings — Wireless & networks — More — Ethernet»;

2)	 в открывшемся окне в нижней части нажмите на кнопку «Ethernet Ip mode»;

3)	 выберите «static» и заполните поля следующим образом:

ip 192.168.10.1

gateway 255.255.255.0

netmask 255.255.255.0

dns1 8.8.8.8

dns2 8.8.4.4

Также проверьте, что в настройках системы в Android-приложении на вкладке «Доп. 
настройки» в полях «Realtime IP» и «Redis IP» отображается одно и то же значение 
«192.168.10.208» (см. рисунок 40).

Рисунок 40
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Если это не так, выполните следующее:

1)	 пять раз подряд щелкните по надписи с номером версии в нижней части окна 
(см. рисунок 40). Android-приложение будет переведено в сервисный режим — верхние 
поля вкладки «Доп. настройки» станут доступны для редактирования (см. рисунок 41);

2)	 необходимым образом измените значения поля «Realtime IP» и/или «Redis IP»;

3)	 нажмите на кнопку «Сохранить»;

4)	 завершите работу Android-приложения;

5)	 запустите Android-приложение заново.

7.2 Некорректные показания датчика угла поворота колес
Если при повороте руля из крайнего левого положения в крайнее правое, на вкладке 
«Калибровка датчика угла поворота колеса» (см. п. 5.11) значение, получаемое с датчика, не 
является непрерывным (имеется точка разрыва первого рода), то необходимо развернуть 
датчик. Для этого:

1)	 открутите шпильку от вала датчика;

2)	 в верхней части открутите два винта, которые крепят сам датчик к бобышке;

3)	 извлеките датчик;

4)	 разверните вал и датчик;

5)	 установите датчик на место;

6)	 соберите конструкцию в обратном порядке.

Рисунок 41
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8	  СПРАВОЧНАЯ ИНФОРМАЦИЯ

8.1 Сведения о модеме
Система оснащена 3G/4G-модемом SIMCom, обеспечивающим высокоскоростную передачу 
данных по сети сотовой связи.

Для работы сотовой связи используется стандартная SIM-карта формата MicroSim.

В зависимости от региона использования, сотовые операторы могут использовать разные 
диапазоны частот, поэтому система комплектуется модемом, подходящим для страны, в 
которой он будет применяться.

Однако если наблюдаются проблемы с приемом сигналов сотовой связи, уточните у 
сотового оператора совместимость используемых им частот с установленным модемом 
согласно таблице 2.

Таблица 2 
 Используемые частоты

Modem
Frequency Bands

LTE-FDD LTE-TDD WCDMA GSM

SIM7600E B1/B3/B5/B7/B8/
B20 B38/B40/B41 B1/B5/B8 900/1800MHz

SIM7600G

B1/B2/B3/B4/B5/
B7/B8/B12/B13/

B18/B19/B20/
B25/B26/B28/B66

B34/B38/B39/
B40/B41

B1/B2/B4/B5/B6/
B8/B19

850/900/1800/ 
1900MHz

8.2 Установка или замена SIM-карты
Для замены или установки SIM-карты:

1)	 переверните блок навигации (см. рисунок 42);

2)	 открутите винты крепления;

3)	 снимите кронштейн крепления с корпуса блока навигации;

4)	 снимите крышку блока навигации;

8
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Рисунок 42
5)	 чтобы открыть держатель SIM-карты, сдвиньте защелку по стрелке (см. рисунок 43);

6)	 замените SIM-карту или поставьте новую;

Рисунок 43

7)	 закройте крышку блока навигации (см. рисунок 44);

8)	 установите кронштейн крепления на корпус блока навигации;

9)	 закрутите винты крепления.

Рисунок 44



41

8
7

6
5

4
3

2
1



42

COGNITIVE AGRO PILOT  Система автономного управления сельскохозяйственной техникой

При возникновении вопросов, связанных с монтажом системы,  
необходимо обращаться в техническую поддержку: 

	 +7 (499) 444-18-17			   support@cognitivepilot.com

Центральный офис  
107113, г. Москва, 3-я Рыбинская ул., 17 

	 +7 (499) 450-99-12			   info@cognitivepilot.com

cognitivepilot.com
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